FICHE CARACTERISTIQUE

AIPER SCUBA V3

CORDLESS ROBOTIC POOL CLEANER

Nettoyage intelligent, performance maximale

L'Aiper Scuba V3 est un robot sans fil
concu pour offrir un nettoyage complet,
efficace et sans effort de votre piscine.
Grace a sa technologie avancee et a'son
intelligence artificielle, Il garantit une eau
propre et saine en toute simplicité,

SANS FIL

Liberté totale de mouvement —
aucun cable, aucune contrainte.

BATTERIE LONGUE DUREE

Jusgu'a 180 minutes (3h) d'autonomiz
pour un nettayage complet.

FILTRATION ULTRA-FINE

Systéme multicouche MicroMesh capabile
de retenir des particules jusqu'a 3 microns
pour une =au cristalline.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

ldéal pour plscines entarmées

T iscl ;
Yre € fikcine {b&ton, liner, cogque, carmelage).
Fond, parois, ligne d'sau
Fores e retacyege et escallers accessibles.
AdiboREIE Jusqu'a 180 minutes
(3 heures) par cycle
Temps de change Enwviron 4 heures,

BRcié:cls ke (particules jusqu's 3 microns)
Dehit de 18 000 litres par heurs

Pui d’ t
uissance d'aspiration (4 500 GEH).

Navigation assistée par 1A
« Al Navium » (trajectoline
optimisé= en termps mel),
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Navigation

Projecteurs LED intégrés

-@: Eclairage
L paur le nettoyage noctumse

¢°+ PERFORMANCES DE NETTOYAGE ET FILTRATION

PUISSANCE D'ASPIRATION
Débit de 18 000 litres par heure (4 BOD GPH),
déal pour décoller les impuietés lourdes ou incrustées,

FILTRATION ULTRA-FINE

Systéme multicouche MicroMesh avec un panier
principal et un filtre ultra-fin capable de retenir des
particules microscopiques Jusgu's 3 microns

(sable fin, pollen, micro-algues).

=~~~ LIGNE D'EAL HORIZONTALE

~—~ |a technologle Jet Assist permet au rabot de se déplacer
Iatéralemant le long de la ligne d'eau pourn brosser
efficacement les résidus de créme solaire ou de pollution,

CONNECTIVITE ET APPLICATION MOBILE

Lapplication d'Alper psrmit de configuror In formes de vatre piscine, de plinifier des calondriers
autamatiques et de choisir entre les différents modes (Fond uniguernant, Parois, Ligne o’eau, au Made 1a),

MNOTE IMPORTANTE
Los ondes Wi-Fl t Blurtoosth ne s¢ propageont pas sous leau.

les raglages et las changements de medes doivent impermtivemant &re

effectuds lorsgue e robot se trauve e agrface

Systéme multicouchs MicraMesh

FredEauVert
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PISCINE = SAUNA « 5PA « HAMMAM

NAVIGATION ASSISTEE PAR |A ("Al NAVIUM™)

DETECTION DES DEBRIS

| *— Grace & sa cameéra frontale 1A et a des capteurs. dToF,

) 2D
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le rabot idemtifie plus de 20 types de dibris (fetllles,
calllous, sable) et ajuste sa trajectoire en ternps réal
pour nettoyer an priorite les zones les plus sales

ANALYSE CONTEXTUELLE

Le mode Al Mavium eroise les donnees de taille du
bassin, |'histonque des nettoyages et méme s matéo
locale (vent. pluie, pallen) pour adapter [Nintensité et
la friquence de ses cycles

Il imegre des prajecteurs LED pour maintenir une
détection visuelle efficace dans le nair complet.

: E s, NETTOYAGE NOCTURNE

ERGONOMIE, BATTERIE ET RECHARGE SANS FIL

AUTONOMIE

Batterie haute performance affrant jusqu'd 180 minutes

(3 heures) de fonctionnement continis

STATION DE CHARGE SANS FIL

Plus besoin de bhrancher un connecteur sur un appareil moulllé
Il suffit de posar le rabot sur sa base de charge magr@tigusa
extams,

RECUPERATION SIMPLIFIEE

En fin de cycle. le robot remonte automatiquament at
stationne au niveau de la igne d'eau pour gue vous puissiez
I'attrapar facllement: Il ne pésa gue 8,2 kg 4 sec.




